g@

Wpiyw kultury osobistej, organizacyjnej,
pracy zespoiowej

i interdyscyplinarna

oraz nowoczesna wiedza techniczna

absolwentow uczelni
wielka szansa rozwoju regionu Kaliskiego

Pawel Knast
Kalisz, 12 maja 2022



Cele Forum Mechanicznego sg spojne z |':1 m A‘{j?K
modelem ksztalcenia na kierunku SE M
+Mechanika i budowa maszyn” o

1. popularyzacja nowoczesnych metod wytworczych

2. wymiana best practices

3. podniesienie umiejetnosci i kwalifikacji kadry technicznej
Sredniego oraz wyzszego szczebla

4. transfer wiedzy oraz wzrost produktywnosci lokalnych
przedsiebiorcow

https://www.kalisz.pl/dla-mieszkanca/aktualnosci/edukacja



Uwarunkowania zewnetrzne AN S
oddzialywujace na biezaca sytuacje JE ﬁﬁﬂf)
w miescie i na Akademii Kaliskiej -
1. wplyw 1 i Il wojny swiatowej na losy mieszkancow miasta

2. chec studiowania miodziezy w duzych osrodkach
akademickich

3. Kalisz przestat byc stolicg wojewodztwa - tempo rozwoju
miasta jest wolniejsze niz duzych miast wojewodzkich



Co widac na slajdzie?

Czy jest to starszy
mezczyzna w turbanie?

Zrédfto:
https.//www.msn.com/pl-pl/styl-zycia/moda-i-uroda/jak %C4%85-kobiet%C4%99-widzisz-to-s%C5%82ynne-z%C5%82udzenie-optyczne-jest-testem/ar-AAUAqh6 ?li=BBr5PkU
https://pl.newsner.com/rozrywka/to-100-letnie-zludzenie-optyczne-moze-powiedziec-cos-ciekawego-na-temat-twojej-osobowosci/



Ziudzenie optyczne
i wniosek z niego wypltywajacy

Otwartosc¢ umystu

starszy mezczyzna kobieta w koronie _umozliwia zm_iane mysl_enia_
w turbanie i spostrzegal_'na qta_czajqcej
nas rzeczywistosci



Ograniczenia z przesziosci

i szanse rozwoju na przysziosc

. wplyw zniszczen wojennych podczas

iifll wojny swiatowej na losy miasta

. cheé studiowania miodziezy w

duzych osrodkach akademickich

Kalisz przestatl byc stolica
wojewodztwa

brak polaczen z autostrada i drogami
szybkiego ruchu

w miescie jest duzo przestrzeni do
zagospodarowania

optymalna wielkoS¢ miasta do zycia
i dalszego rozwoju

miedzynarodowe korporacje chetniej
inwestuja w mniejszych miastach

modernizacja drég i infrastruktury
kolejowej w wieloletniej
perspektywie rozwoju Polski

»W 35 minut do Poznania, w péfitorej
godziny do Warszawy”

Zrodfto: https://kalisz.naszemiasto.pl/kolej-duzych-predkosci-pojedzie-przez-kalisz-trwaja-prace/ar/c1-8660875



Porownanie Akademii Kaliskiej | kierunku FI'"FI
MECHANIKA | BUDOWA MASZYN ﬁ
do innych najlepszych uczelni na swiecie

sWierze, ze jesli pokazesz ludziom problemy
i wskazesz ich rozwiazania,

to pobudzisz ich do dziatania.”

Bill Gates

Zrédfto: https://4grow.pl/zlote-mysli-cytaty-aforyzmy-sentencje-rozwoju-osobistym-zawodowym



Top 100 Universities in the World
According to the QS World University Rankings 2022

. TOPUNIVERSITIES

Pozycja uczelni zalezy od:

1. opinia wykiadowcow (40%)
2. opinia pracodawcéw (10%)
3. wyktadowcy zagraniczni (5%)
4. studenci zagraniczni (5%)

5. stosunek liczby wykiadowcow do studentow (20%)

6. publikacje naukowe (20%)

By Staff Writer .TGPUNIVERSITIES

Updated April 7, 2022

Zrédto: https://www.topuniversities.com/student-info/choosing-university/worlds-top-100-universities



Top 100 Universities in the World

According to the QS World University Rankings 2022

Massachusetts Institute of Technology (MIT)
Cambridge United States

University of Oxford
Oxford United Kingdom

Stanford Stanford University

; : Stanford United States
University

University of Cambridge
Cambridge United Kingdom

Zrédfo:
https://www.topuniversities.com/student-info/choosing-university/worlds-top-100-universities




Top 100 Universities in the World

According to the QS World University Rankings 2022

Harvard University
Cambridge, United States

Caltech California Institute of Technology (Caltech)
Pasadena, United States

Imperial College Imperial College London
London . :
London, United Kingdom

ETH Zurich - Swiss Federal Institute of Technology
Zurich, Switzerland

UCL
London, United Kingdom

University of Chicago
Chicago, United States




Massachusetts Institute of
Technology (MIT)
Cambridge
(Massachusetts), USA
Liczba ludnosci 118 403

Oksford, Wielka Brytania
Liczba ludnosci 143 016

Stanford

University

Stanford (Kalifornia), USA
Liczba ludnosci 13 315

University of Cambridge
Cambridge, Wielka Brytania
Liczba ludnosci 123 867

e

Harvard University,
Cambridge
(Massachusetts), USA
Liczba ludnosci 118 403

Caltech |

Pasadena (Kalifornia), USA
Liczba ludnosci 142 647

’?ATED )‘)e
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Imperial College ‘f‘ ,',

London L + NG
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oo

Londyn, Wielka Brytania
Liczba ludnosci 8 961 989

ETH Zurich - Swiss Federal
Institute of Technology
Zurych, Szwajcaria
Liczba ludnosci 387 890



Porownanie Akademii Kaliskiej | Massachusetts Institute of Technology (MIT)

Cambridge (Massachusetts)

Liczba mieszkancow 118 927 Liczba mieszkancéw
Powierzchnia 18,5 km? Powierzchnia
Gesto$é zaludnienia 6 428,49 0s6b/km? Gestosc zaludnienia
Wysokos¢ n.p.m 12 m Wysokos¢ n.p.m

I =
I I I I Liczba studentéw 11 500

Kierunek studiow Rodzaj studiow

98 447

69,4 km?

1 418,1 os6b/km?
98-151 m

Liczba studentéw 2 783

Typ informacji z
jednostka miary

Wartosc

Mechanika i budowa maszyn Ogotem wartosc [osobal
Mechanika i budowa maszyn Studia pierwszego stopnia wartosc [osoba]
Mechanika i budowa maszyn Studia drugiego stopnia wartosé [osoba]

Zrédto
https.//www.polskawliczbach.pl/Kalisz

2020 346

2020 322

2020 24
0,35 %

https://stat.gov.pl/obszary-tematyczne/edukacja/edukacja/szkolnictwo-wyzsze-w-roku-akademickim-20202021-studenci-i-absolwenci-wyniki-wstepne-,20,1.html



Ilir’ ©
Misja MIT jest poszerzanie wiedzy i ksztalcenie
studentow w zakresie nauki, technologii i innych

dziedzin nauki, ktore najlepiej bedag stuzyC¢ narodowi
i Swiatu w AXIl wieku.

AKADEMIA KALISKA

im. Prezvdenta Scanistawa Wojciechowskiego

Misja Akademii Kaliskie] jest zapewnianie znakomitej edukacji na
poziomie wyzszym i podyplomowym w Scistym powiazaniu z
badaniami naukowymi w zakresie nauk spoiecznych, nauk
Scistych i nauk o zdrowiu, a takze innych dziedzin nauki, ktére
beda stuzyly spoleczenstwu w XXI wieku.

Zrédta:

https.//policies.mit.edu/policies-procedures/10-institute/11-mission-and-objectives
https://www.ox.ac.uk/about/organisation/strategic-plan-2018-24
https.//pangea.stanford.edu/vision-mission

Strategia Rozwoju Akademii Kaliskiej im. Prezydenta Stanistawa Wojciechowskiego na lata 2021-2025



Diaczego warto studiowac i pracowac |'1r1 fﬁ?}‘
na Akademii Kaliskiej na kierunku SE ﬁ‘fﬁ”@
)

SMECHANIKA | BUDOWA MASZYN” ?

1. studenci nie sg anonimowi

2. prace dyplomowe scisle zwigzane sg z problematyka
przemystowa

3. nauczyciele akademiccy majg doswiadczenie pracy w
przemysle (zdecydowana wiekszos¢ wykiadowcow na
kierunku pracowafta lub pracuje nadal w przemysle)

4. absolwenci kierunku nie majg problemu ze znalezieniem
pracy



Ma co stawiamy w procesie nauczania na kierunku
MECHANIKA | BUDOWA MASZYN?

1. czlowieka

2. srodowiska

3. interesow przedsiebiorstwa
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Kierunek MECHANIKA | BUDOWA MASZYN zapewnia kompleksowy
rozwoj Studentow

Dbamy o rozwoéj kultury:
1. osobistej

2. organizacyjnej
3. pracy zespolowej
4. technicznej
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Kalisz /
Dopisz swojq historig

//// Akad?ormg 55331.?55& @

Akademia Kaliska

i jej Studenci oraz Pracownicy dopisujg swojq historie

w miescie i regionie zwiekszajac atrakcyjnos¢ Kalisza wsréd mtodziezy
poprzez ksztatcenie kadry dla nowoczesnych zaktadow



Kalisz - miasto przemysiowe I akademickie
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Region Kalisza - przemyst wysokich technologii

MAHLE

{ /) SPOMASZ

ﬁ;" PLESFEW SA

Pleszew (27,9 km)

FAMOT

Pleszew (27,9 km)

Pleszew (27,9 km)

CRH \9
DBROBK NUMERYTZNE.]
Rososzyca (20,6 km)

W CORRECT

SOLUTIONS IN TRANSPORT & LOGISTIC

Oc3az (16 km)

© SCORPION

Rozdrazew (48,3 km)
Ostrow Wielkopolski (24,2 km) (D
Krotoszyn (49,8 km) |\
- sun garden
rRASKa - "'"°

AUTOMATYKA Malandéw (31,1 km) %
Ostréow Wielkopolski (24,2 km) ,
i Odolanow (39,0 km)
EEE

m 270 orofim
ol 0 E
Turek (45,8 km)

Grupa Introl
Ostrow Wielkopolski (24,2 km)

POLSKI TABOR SZYMNOWY
Ostréow Wielkopolski (24,2 km)
Katowice (230 km)

robotyzacja i automatyzacja

7/P procesow technologicznych
(111

OSIAOW WHIKOPOLINI

Ostrow Wielkopolski (24,2 km)

'R~ MECHANIKA
K. PRECYZYINA

Ostréw Wielkopolski (24,2 km)



Absolwenci Uczelni pracuja nie tylko w Kaliszu i okolicy

dh _» EbCIDO

— WART- m|LK® Sakskgbingvej 6
' l l SCANF I L 7400 Herning Denmark (1015 km)
Sieradz (51 km)

Sieradz (51 km)

S0R0G ﬁPFI—EIDERER

Y

, —
‘ Zduniska Wola (70,5 km) — Wieruszow (65 km)
S

METAL SYSTEM Sp. z o.0.

ZdUﬁSkaWO|a(70,6Km) KNIOCH SP. Z O0.0. SP.K.
Wroctaw (124 km)

<®» PKPCArgoTABOR

Zdunska Wola 70,5 km

Stary Gostkéw 79,3 km

0OSOtech Sroda Wielkopolska (86,3 km)
Janikowo (150 km)

CNCMILLING poLrecio @2

obhrobka metalu
Tarnowo Podgdrne (169 km) FO?TACO

Zalesie Wielkie (71,4 km) Wroctaw (124 km) Poznan (122 km) todz (124 km)



Studenci i Absolwenci pochodzg lub pracujg w miejscowosciach regionu

NEN STary

Opatéwek

Zaporoze, %

PRET LGN Ul Nowe Skalmierzyce ~ Gotuchow

Koémin
Wielkopolski
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Ostrow
Turek Szadek Sieradz Ostrzeszow Kepno Wieruszow Krotoszyn Zduny Jarocin Pyzdry Wielkopolski Pleszew
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Historia pisana pracami dyplomowymi studentow z zakresu inzynierii
mechanicznej:

nowoczesnych metod wytwoérczych

.

konstrukcji

optymalizacji

diagnostyki

kontroli jakosci

utrzymania ruchu

monitorowania procesow produkcyjnych

programowania obrabiarek i maszyn

©ONDGU RPN

. zagadnien best practices
10. innych zagadnien technicznych zwigzanych z inzynierig mechaniczng



.

Eljatss [ Academia Kosic

Prace dyplomowe obejmujg swym zakresem branze:

1. Lotniczg

2. Motoryzacyjng . Energetyczna
3. Budowy maszyn = Spozywcza

4. E-commerce . Kolejowa

5. Tytoniowg - Rolnicza

. Meblarska

) o



Poréwnanie spoin wykonanych wigzka elektronow i technologiami MIG, TIG oraz
z wykorzystaniem spawania za pomocg elektrod na wybranych przyktadach

Musidlak Krystian Dariusz, 28835, Poréwnanie spoin wykonanych wigzkg elektrondw i technologiami MIG, TIG oraz z wykorzystaniem spawania za pomocq elektrod na wybranych
przyktadach, praca inzynierska, Kalisz 2022 (promotor P. Knast)



Badanie wptywu nastepujacych po sobie procesdw obrobki podzerowej i niskiego odpuszczania na twardos¢ warstwy

powierzchniowej i rdzenia materiatu oraz grubos¢ warstwy naweglonej, na przyktadzie probek poddanych naweglaniu
i hartowaniu
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Szymarnski Kamil, 28844, Badanie wptywu nastepujgcych po sobie procesow obrobki podzerowej i niskiego odpuszczania na twardos¢ warstwy powierzchniowej i rdzenia
materiatu oraz grubosc¢ warstwy naweglonej, na przyktadzie probek poddanych naweglaniu i hartowaniu, praca inzynierska, Kalisz2022 (promotor P. Knast)



Jednokryterialna ekonomiczna optymalizacja wybranych proceséw technologicznych
obroébki skrawaniem

Szukanie optimum dla zmiany parametru posuwu Szukanie optimum dla zmiany parametru pr.skrawania
1400 0,80 2500 0,80
1200 0,70 0,70
2000 /-
0,60 0,60
1000
0,50 0,50
300 1500
0,40 \. 0,40
600 °
0,30 1000 ._*-‘-— 0,30
400
0,20 // -
500
200 0,10 0,10
0 [ | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | | 0,00 0 0,00
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
. F - posuw mmm D - ¢ narzedzia liczham . F - posuw D - ¢ narzedzia liczham
N | - di. skrawania = ess=\/c - pr. skrawania z - liczba ostrzy N | - di. skrawania = ess=\/c - pr. skrawania z - liczba ostrzy
e} - pr.obr wrzeciona =@ \/f - pr. posuwu e=@=T1 - czas obrobki e} - pr.obr wrzeciona =@ \/f - pr. posuwu e=@=T1 - czas obrobki

Kucharski Mirostaw Mitosz, 23297, Jednokryterialna ekonomiczna optymalizacja wybranych proceséw technologicznych obrobki skrawaniem, praca magisterska, Kalisz 2021
(promotor P. Knast)



Koncepcja rozwigzania konstrukcyjnego uchwytéw obrébkowych do pozycjonowania profili aluminiowych

Marek tojewski, Koncepcja rozwigzania konstrukcyjnego uchwytéw obrdobkowych do pozycjonowania profili aluminiowych, praca inzynierska Kalisz 2021



Analiza i koncepcja rozwigzania ,,problemu” nie polutowania tasmy chtodzacej z rurka
czynnika chtodzacego

Pawet Szdstkowski, 27914, Analiza i koncepcja rozwiqgzania ,problemu” nie polutowania tasmy chtodzqcej z rurkq czynnika chtodzqcego, praca inzynierska, Kalisz 2021 (promotor P.
Knast)



Technologia przygotowania powierzchni stalowych pod malowanie proszkowe

Probka po badaniach w
komorze solnej

Bliski Marek, 27818, Technologia przygotowania powierzchni stalowych pod malowanie proszkowe, praca inzynierska, Kalisz 2021 (promotor P. Knast)



Koncepcja modernizacji stanowiska testowania samochodowych czujnikéw poziomu ptynu
chtodniczego w zbiorniku

Kaczocha Przemystaw, 27481, Koncepcja modernizacji stanowiska testowania samochodowych czujnikdw poziomu ptynu chtodniczego w zbiorniku, praca inzynierska, Kalisz 2022
(promotor P. Knast)



Klasyfikacja uszkodzen tribologicznych zawordow uktadow recyrkulacji spalin i proces technologiczny ich regenerac;ji
na przyktadzie wybranego zaworu EGR

POKRZYWIONE
piny plugu

ZNACZNE
ubytki plugu

Radzik Tomasz, 28973, Klasyfikacja uszkodzen tribologicznych zawordw uktaddw recyrkulacji spalin i proces technologiczny ich regeneracji na przyktadzie wybranego zaworu EGR,
praca inzynierska



Analiza, archiwizacja oraz przeptyw danych pomiarowych z wykorzystaniem systemu "Q-DAS"

@) Rozkiad pomiaréw o|®@]| =] 10,0 GGS \;;xm o
:‘:E X+3s C;d,avm-mm“ 3
Qgors ; 9'7_- g .
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i § 954~ o ﬁif«ﬁlm T
.5 § 9,4-: O Granica jednostronna doina g
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§ 9'2_- %-3s %2 Xw  U=2599%8 o
H 9,1 Oora i
g Qoon 9,0 DGS s “ 1400
o
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 % § E g § g § § g g g § g g Gl xgér ) - Gl xaot ) = 914582 % S 2 a4 0'_1' ¥ 5 s
Nr pomiaru —
Rozktad o, Prawdopodobienstwo
0OZK1a omiarow i A . . . , .
P Rozktad pomiarow w pojawienia sie wartosci
rzeczywistym przebiegu pomiarowych mieszczacych sie
czasowym w granicach specyfikacji

Wojciech Graczyk, 28597, Analiza, archiwizacja oraz przeptyw danych pomiarowych z wykorzystaniem systemu "Q-DAS" na przyktadzie firmy Mahle Polska Sp. z o. o., praca
magisterska, Kalisz 2020 (promotor P. Knast)



Analizy sladéw trybologicznych na uszkodzonych elementach zespotu transportera linii produkcyjnej
jako dane wejsciowe do projektowania optymalnego w funkcji trwatosci urzagdzenia

Bruzik Arkadiusz, 29472, Analizy sladow trybologicznych na uszkodzonych elementach zespotu transportera linii produkcyjnej jako dane wejsciowe do projektowania
optymalnego w funkcji trwatosci urzqdzenia, praca inZynierska, Kalisz 2022 (promotor P. Knast)



Metodyka projektowania systemow sterowania linii przenosnikdw w branzy e-commerce

Tomasz Chmura, 21766, Metodyka projektowania systemow sterowania linii przenosnikow w branzy e-commerce, praca inzynierska, Kalisz 2021 (promotor P. Knast)



Opracowanie technologii procesu pomiaru kosza zmywarki

Zamocowany kosz w uchwyt do
mocowania kosza na WMP

Smieszniak Damian, 19155, Opracowanie technologii procesu pomiaru kosza zmywarki, praca magisterska, Kalisz 2021 (promotor P. Knast)



Systemy bezpieczenstwa w prasach hydraulicznych do odpadéw komunalnych

Dominik Banasiak, 27241, Systemy bezpieczeristwa w prasach hydraulicznych do odpadow komunalnych, praca inzynierska, Kalisz 2020 (promotor P. Knast)



Metodologia doboru zszywaczy stosowanych w przemysle meblarskim w zaleznosci
od ich rozwigzan konstrukcyjnych i mozliwosci

Bartosz Baranowski, 27813, Metodologia doboru zszywaczy stosowanych w przemysle meblarskim w zaleznosci od ich rozwiqzan konstrukcyjnych i mozliwosci, praca
inzynierska, Kalisz 2021 (promotor P. Knast)



Techniczne i organizacyjne dziatania prewencyjne zmniejszajgce do redukowania
powaznych awarii maszyn oraz strat produkcyjnych wywotanych ich przestojem

Strategia Strategia Strategia
reakcyjna prewencyjna predykcyjna

Kontrola i wykrywanie
oznak zuzycia, reakcja
przed wystgpieniem awarii

Interwencja po Regularne i
wystapieniu awarii planowane przeglady

Jaka usterka ? Coja Jak jej unikna¢? Naprawa Wprowadzenie
spowodowato? modyfikacji

.

> Zglaszanie awarii w
czasie rzeczywistym

Staly podglad A Zarzadzanie

sytuacji w parku personelem

maszynowym w.

N

Predykcyjne
Przeptyw Y w, Zarzadzanie
informacji w Utrzvmame magazynem

przedsigbiorstwie ruchu czesc
. £ | ™ Szczegbtowe
Rejestr pracy ! olanowanie
maszyn
Tworzenie

rozbudowanych struktur

Rybka Damian, 26154, Techniczne i organizacyjne dziatania prewencyjne zmniejszajgce do redukowania powaznych awarii maszyn oraz strat produkcyjnych wywotanych ich przestojem,

praca magisterska, Kalisz 2021 (promotor P. Knast)



ANKIETA: Zuzycia zestawéw kolowych

Diagnoza pr yczyn ZU ywa nia Sie ZeStaWéW kOfOWY h i Ankiete wykonata studentka Justyna Sierek
technologia naprawy na przykfadzie zestawow do O N R Y O OSSR AP
lokomotyw ET42

z Panska wiedza odpowiedzi na pytania ankiety. Panskie opinie stanowig istotne, cenne zrédto informacji w poznaniu stanu
Prosze aby odpowiedzi zostaty zaznaczone znakiem X. Kazde z pytart wymaga tylko i wytacznie jednej odpowiedzi.

Ankieta jest anonimowa, a jej wyniki zostang wykorzystane dla celéw naukowych.

Dziekuje za spetnienie prosby.

Justyna Sierek

1. Prosze o zaznaczenie jaki rodzaj kot jest zastosowany w zestawie kotowym lokomotywy serii ET 427?
o Kota obreczowane
o Kota monoblokowe
2. Jaki rodzaj zestawdéw kotowych wedtug Pana s3 czesciej badane?
o  Zkotami obreczowanymi
o  Z kotami monoblokowymi
3. Jakie wedtug Pana najczesciej stosowane s3 badania nieniszczace?
o Metoda ultradzwiekowa
o Metoda magnetyczno-proszkowa
4. Jakie wedtug Pana uszkodzenie OSI najczesciej wystepuje w zestawach kotowych do lokomotywy serii

ET 42?
o Wzery o Korozja
o  Rysy o Inne, jaKi€....cooouerineneeneeenns

o Pekniecia
5. Prosze zaznaczy¢ odpowiedz. lle uszkodzen osi w postaci wzeréw przypada wedtug Pana na 10szt.
zestawow kotowych?
o O o  3-5szt.
o 1-2szt. o 6-10szt.
6. . Prosze zaznaczy¢ odpowiedz?. lle uszkodzen osi w postaci rys przypada wedtug Pana na 10 szt.
zestawow kotowych?
o O o  3-5szt.
o 1-2szt. o 6-10szt
7. Prosze zaznaczy¢ odpowiedz. lle uszkodzen osi w postaci korozji przypada wedtug Pana na 10 szt.
zestawow kotowych?

o O o  3-5szt.
5 17 1 o 1-2szt. o 6-10szt
7 g, 2797 y o = . 8. Prosze zaznaczy¢ odpowiedz. Ile uszkodzer osi w postaci peknie¢ przypada wedtug Pana na 10 szt.
:;f:{?,;’;’/g,i,,{;} IGh 7277735424280 C RN " &z e Y hg P peknig¢ przyp. g
A, 57777505 4aer y ; : zestawow kotowych?
72557 ‘ £ R AT L X o 0 o 3-5szt.
o 1-2szt. o 6-10szt
9. Jakie wedtug Pana uszkodzenie KOt najczesciej wystepuje w zestawach kotowych do lokomotywy serii
ET 427
o  Zuzycie $cierne powierzchni tocznej o  Ptaskie miejsca oraz nalepy
o  Zuzycia zmeczeniowe o Inne, jakie. ..o,

o Utwardzenie cieplne

Sierek Justyna Monika, 24883, Diagnoza przyczyn zuzywania sie zestawow kotowych i technologia naprawy na przyktadzie zestawow do lokomotyw ET42, praca
magisterska, Kalisz 2021 (promotor P. Knast)



Analiza wptywu rozwigzania konstrukcyjnego mieszadta wyparki préozniowej WAA 35a
na wydtuzenie trwatosci urzadzenia

Reszel Krzysztof, 26109, Analiza wptywu rozwigzania konstrukcyjnego mieszadta wyparki prézniowej WAA 35a na wydtuzenie trwatosci urzqdzenia, praca magisterska, Kalisz 2021
(promotor P. Knast)



Wybrane aspekty technologiczne obrobki skrawaniem materiatu LTD ASTM/ASME A/SO-312 TP-30

g SinuTrain for
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Jankowski Konrad, 27841, Wybrane aspekty technologiczne obrébki skrawaniem materiatu LTD ASTM/ASME A/SO-312 TP-30, praca inzynierska, Kalisz 2022 (promotor P. Knast)
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Daniel Michalak, Analiza zdolnosci jakosciowych i doktadnosci geometrycznych na przyktadzie frezarki tréjosiowej M1, praca inzynierska, Kalisz 2020 (promotor P. Knast)
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Przeglad konstrukcji i koncepcja projektu przemystowego robota 6-osiowego

Mrowinski Daniel, 26818, Przeglqd konstrukcji i koncepcja projektu przemystowego robota 6-osiowego, praca inzynierska, Kalisz 2022 (promotor P. nast.)



Konstrukcja i technologia wytwarzania zbiornika separatora wodno-olejowego

MPa
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Biedka Barttomiej, 27464, Konstrukcja i technologia wytwarzania zbiornika separatora wodno-olejowego, praca inzynierska, Kalisz 2022 (promotor P. Knast)



Metodologia opracowywania konstrukgcji i technologii wytwarzania siloséw paszowych
na przyktadzie silosu paszowego 250-5 z zasypem pneumatyczno-mechanicznym

Durczewski Adrian, 28941, Metodologia opracowywania konstrukcji i technologii wytwarzania siloséw paszowych na przyktadzie silosu paszowego 250-5 z zasypem pneumatyczno-

mechanicznym, praca inZynierska, Kalisz 2022 (promotor P. Knast)
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Modernizacja uktad napedowego slimakow dozujgcych w rozsiewaczu do nawozéw Unia Brzeg NO 53
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Jabczyniski Konrad, 28945, Modernizacja uktad napedowego slimakow dozujgcych w rozsiewaczu do nawozdw Unia Brzeg NO 53, praca inZynierska, Kalisz 2022 (promotor P.
Knast)



Projekt wialni do czyszczenia pytku pszczelego, praca inzynierska

Zasobnik

Sita filtrujgce Wentylator

zanieczyszczen

Ratajczak Bartosz, 28974, Projekt wialni do czyszczenia pytku pszczelego, praca inzynierska, Kalisz 2022 (promotor P. Knast)



Projekt koncepcyjny wykorzystania WOM ciggnika rolniczego do napedu uktadu sprezarek

WAL ATAKUJACY KOLO ZALEZNEGO NAPEDU
PRZEKAZNIKA MOCY

WAL PRZEKA~-
ZNIKA MOCY

PRZESUNIETE W PRAWO KOO 4
PRZENOS! NAPED Z WALU ATAKUIA-
CEGO NA WAL PRZEKAZNIKA MOCY

Obroty
silnika
[obr/min]

Obroty WOM [obr/min]

Szymoniak Adrian, 28982, Projekt koncepcyjny wykorzystania WOM ciggnika rolniczego do napedu uktadu sprezarek, praca inzynierska, Kalisz 2022 (promotor P. Knast)



Podstawy projektowania stanowisk pracy z wykorzystaniem cobotéw na przyktadzie stanowiska spawalniczego

Kubica Mikotaj, 28957, Podstawy projektowania stanowisk pracy z wykorzystaniem cobotow na przyktadzie stanowiska spawalniczego, praca inzynierska, Kalisz
2022 (promotor P. Knast)



Zasady doboru parametrow spawania na zrobotyzowanych stanowiskach produkcyjnych
wptywajace na jakos¢ potaczen spawanych elementow ze stali S355, S500 i S700

Niemczyk Tomasz, 19915, Zasady doboru parametrow spawania na zrobotyzowanych stanowiskach produkcyjnych wptywajgce na jakos¢ potqczen spawanych elementdw ze stali
$355, S500 i 5700, praca inzynierska, Kalisz 2022 (promotor P. Knast)



Pomiary drogi hamowania motocykla terenowego na réznych rodzajach opon

Moment Miejsce
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Tempka Mikotaj, 28846, Pomiary drogi hamowania motocykla terenowego na réznych rodzajach opon, praca
inzynierska, Kalisz 2022 (promotor P. Knast)




Projekt konstrukcyjny frezarki CNC dedykowanej dla majsterkowiczéw i modelarzy

Wezel - (2,950-14,3,71,250) mm|
Wartosé = 0,0214 mm

Daniel Wozniak, 27441, Projekt konstrukcyjny frezarki CNC dedykowanej dla majsterkowiczow i modelarzy, praca inZynierska, Kalisz 2020 (promotor P. Knast)



Opracowanie technologii wykonania i montazu prototypu mechaniczno-pneumatycznego
wspomagajacego site dziatania reki do zastosowan specjalnych

Smykacz Bartosz, 28840, Opracowanie technologii wykonania i montazu prototypu mechaniczno-pneumatycznego wspomagajgcego site dziatania reki do zastosowan
specjalnych, praca inzynierska, Kalisz 2022 (promotor P. Knast)



i | Kalisz

E:E Dopisz swojq historie

Kalisz miastem akademickim
- Przykiad historii jednej z absolwentek kierunku MECHANIKA | BUDOWA MASZYN

Pracuje na stanowisku Specjalisty w Biurze Taboru. Studia | stopnia na kierunku Elektrotechnika i Il
stopnia na kierunku Mechanika i Budowa Maszyn w moim przypadku sprawdzajg sie w 100%. Jestem
technologiem odpowiedzialnym za dokumentacje zwigzang z zestawami kotowymi i silnikami w
pojazdach. Podczas studidow nabytam wiedzy gtdwnie teoretycznej ale i praktycznej. Uwazam, ze
studia to fantastyczna przygoda, dzieki ktérej mam wiedze i wspaniatych znajomych.”

Sierek Justyna; czw. 21.04.2022 13:42
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https://www.kalisz.pl/dla-mieszkanca/aktualnosci/edukacja



Albert Einstein (1879-1955)

Wyobraznia jest wazniejsza od
wiedzy. Wiedza jest ograniczona, a
wyobraznia otacza caly swiat.

Zrédto:
https://mamadu.pl/150359,jaka-powinna-byc-szkola-edukacja-wedlug-alberta-
einsteina-cytaty
https://ciekawostkihistoryczne.pl/leksykon/albert-einstein-1879-1955/

Steven Paul Jobs (1955-2011)

Jesli zamierzasz tworzyc¢ innowacyjne
polgczenia, nie mozesz miec takiego
samego bagazu doswiadczenia, jaki
wszyscy inni maja.

Zrédto:
https.//www.annadobosz.pl/cytaty-o-zyciu/
https.//potencjalprzedsiebiorczosci.pl/steve-jobs-cytaty/
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