g@

Wpiyw kultury osobistej, organizacyjnej,
pracy zespoiowej

i interdyscyplinarna

oraz nowoczesna wiedza techniczna

absolwentow uczelni
wielka szansa rozwoju regionu Kaliskiego

Pawel Knast
Kalisz, 12 maja 2022



Cele Forum Mechanicznego sg spojne z |':1 m A‘{j?K
modelem ksztalcenia na kierunku SE M
+Mechanika i budowa maszyn” o

1. popularyzacja nowoczesnych metod wytworczych

2. wymiana best practices

3. podniesienie umiejetnosci i kwalifikacji kadry technicznej
Sredniego oraz wyzszego szczebla

4. transfer wiedzy oraz wzrost produktywnosci lokalnych
przedsiebiorcow

https://lwww.kalisz.pl/dlamieszkanca/aktualnosci/edukacja



Uwarunkowania zewnetrzne AN S
oddzialywujace na biezaca sytuacje JE ﬁﬁﬂf)
w miescie i na Akademii Kaliskiej -
1. wplyw 1 i Il wojny swiatowej na losy mieszkancow miasta

2. chec studiowania miodziezy w duzych osrodkach
akademickich

3. Kalisz przestat byc stolicg wojewodztwa - tempo rozwoju
miasta jest wolniejsze niz duzych miast wojewodzkich



Co widac na slajdzie?

Czy jest to starszy
mezczyzna w turbanie?

%NBF RO2 Y
https://www.msn.com/pll/stylzycia/modai-uroda/jak%C4%8kobiet% C4%9Widziszto-s%C5%82ynreo C5%82udzenmptyczneesttesem/ar-AAUAgh6?li=BBr5PkU
https://pl.newsner.com/rozrywka/td00-letnie-zludzenieoptycznemozepowiedzieecosciekawegena-temat-twojejosobowosci/



Ziudzenie optyczne
i wniosek z niego wypltywajacy

Otwartosc¢ umystu

starszy mezczyzna kobieta w koronie _umozliwia zm_iane mysl_enia_
w turbanie i spostrzegal_'na qta_czajqcej
nas rzeczywistosci



Ograniczenia z przesziosci

i szanse rozwoju na przysziosc

. wplyw zniszczen wojennych podczas

iifll wojny swiatowej na losy miasta

. cheé studiowania miodziezy w
duzych osrodkach akademickich

Kalisz przestatl byc stolica
wojewodztwa

brak polaczen z autostrada i drogami

szybkiego ruchu

W miefJcie | est
zagospodarowania

optymalna wiel koTUy mi
| dalszego rozwoju

mi ndzynarodowe Kkoropor

l nwestujn W mnhiejszyc

moderni zacja dr : g 1 |
kolejowej w wieloletniej
perspektywie rozwoju Polski

aw 35 minut do Poznan
godziny do Warszawyao

% NER: RtipL//kalisz.naszemiasto.pl/kolejuzychpredkoscipojedzieprzezkalisztrwaja-prace/ar/c1-8660875



Porownanie Akademii Kaliskiej | kierunku F1m|"1
MECHANIKA | BUDOWA MASZYN ﬁ
do innych najlepszych uczelni na swiecie

pokaUesz
ch rozwinzani a,

S7Z.-1-Ch 00 dz| agan
Bill Gates

%NE RO2Y K i ( Liamystieytat@afaB zngselterncierbzvdju®sobistymzawodowym



Top 100 Universities in the World
According to the QS World University Rankings 2022

. TOPUNIVERSITIES

Pozycja uczelni zalezy od:

. opinia wykiadowcow (40%)

. Opinia pracodawcow (10%)

. wykitadowcy zagraniczni (5%)
. Studenci zagraniczni (5%)

. Stosunek liczby wykladowcow do studentow (20%)

S N N 8§ N =

. publikacje naukowe (20%)

By Staff Writer .TGPUNIVERSITIES

Updated April 7, 2022

UNF RO2Y KOG LAYKK G 6 6 Pindichinsihgdntétdityiwiorid&op-100 iniVersities dzR S y



Top 100 Universities in the World

According to the QS World University Rankings 2022

Massachusetts Institute of Technology (MIT)
Cambridge United States

University of Oxford
Oxford United Kingdom

Stanford Stanford University
University Stanford United States

University of Cambridge
Cambridge United Kingdom

%NF RO2Y
https://www.topuniversities.com/studeninfo/choosinguniversity/worldstop-100-universities



Top 100 Universities in the World

According to the QS World University Rankings 2022

Harvard University
CambridgeUnited States

California Institute of Technolog{Caltech)
CalteCh PasadenaUnited States

Imperial College  |mperial College London
London : :
London United Kingdom

ETH Zurich Swiss Federal Institute of Technology
15N NJSvargerland

UCL
London United Kingdom

University of Chicago
ChicagoUnited States




Massachusetts Institute of

Stanford

University

University of Cambrldge

ielka Brytania Stanford (Kalifornia), USA
Technology (MIT) t dzRy 21 QM OVnoo VB @igR y 2 1 Garkbridge, Wielka Brytania
Cambridge [AOT ok fdzRy 21T
(Massachusetts), USA
[ AOT 0 118aBYy 21 OA
m!{;ﬁ’r‘
Imperial College "'A&«‘w?’v\&.‘ r
CalteCh Loﬁdon 2 "' + +
Harvard University, Pasadve[lﬂ(alifornia), l{SA Londyn, Wielka Brytania ~ ETH ZurichSwiss Federal
Cambridge [ AOI 0 142&HYy 21 @071 o  dzRy 2 T Qdstiture offechnolaly ¢
(Massachusetts), USA Zurych, Szwajcaria
[ AOIl 6 1188y 21 OA [ AOl 6 f dzRy 21 O

~



Porownanie Akademii Kaliskiej | Massachusetts Institute of Technology (MIT)

[ AOT 6 YASATl 1182205 4 [ AOI 6 YASal 984#/035 ¢
Powierzchnia MyZp 1Y Powierzchnia cpzn 1Y

Dt 462106 TItdBRYhRSYEhd 24500FTHAWZ21 06 It dzZRYyYARBYEM 2850t
2 832 hpmod 12 m 2 832 Phpnd 98151 m

I H N
I ||| [ AO1 6} A1i568R

[ AOT 6

YASNHzy §{ &0 dzRR 5 6Rodzag i dzR A 5 & Ufe Uil 2
jednostka miary
Mechanika i budowa maszyn h3s 0OSY gl NO21T 06 w2E0201 6 346
Mechanika i budowa maszyn Studiapierwszegastopnia gl NO21T 060 w2201 6 322
Mechanika i budowa maszyn Studiadrugiegostopnia g NI2T 06 w2201 6 24
0,35 %
%NF RO 2

https://www.polskawliczbach.pl/Kalisz
https://stat.gov.pl/obszarytematyczne/edukacja/edukacja/szkolnictwayzszew-roku-akademickinri2020202 istudencii-absolwenciwyniki-wstepne,20,1.html



Ilir’ ©
Misja MIT jest poszerzanie wiedzy i ksztalcenie
studentow w zakresie nauki, technologii i innych

dziedzin nauki, ktore najlepiej bedag stuzyC¢ narodowi
i Swiatu w AXIl wieku.

AKADEMIA KALISKA

im. Prezvdenta Scanistawa Wojciechowskiego

Mi s jAkademii Kaliskiej jest zapewnianie znakomitej edukacji na
poziomie wy Us z yimpodyplomowym W Tcisgpmwinzamgi u
badaniami naukowymi w zakresie nauk s pogecznyauk,
Tci sgynank o zdrowiu, a t a k Umnych dziedzin nauki, kt - r e
bndeaguUgQgwgecze  rw XXvwieku

%Nk RO Y

https://policies.mit.edu/policiegprocedures/1anstitute/11-missionand-objectives

https://www.ox.ac.uk/about/organisation/strategiplan-2018-24

https://pangea.stanford.edujvisiomnission . o A
{GNY GS3IAl w2l ¢22dz ! {FRSYAA YIFIfA&E1AS2 AY@025 NBT @8RSy idl {GFryAaol gl 2220AS0K2g6a]A
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Diaczego warto studiowac i pracowac |'1r1 fﬁ?}‘
na Akademii Kaliskiej na kierunku SE ﬁ‘fﬁ”@
)

SMECHANIKA | BUDOWA MASZYN” ?

1. studenci nie sg anonimowi

2. prace dyplomowe scisle zwigzane sg z problematyka
przemystowa

3. nauczyciele akademiccy majg doswiadczenie pracy w
przemysle (zdecydowana wiekszos¢ wykiadowcow na
kierunku pracowafta lub pracuje nadal w przemysle)

4. absolwenci kierunku nie majg problemu ze znalezieniem
pracy



Ma co stawiamy w procesie nauczania na kierunku
MECHANIKA | BUDOWA MASZYN?

1. czlowieka

2. srodowiska

3. interesow przedsiebiorstwa

R T L S T i, A e gt ) s
>

46}» T‘” . \"”:‘i \! '\,'.:l “
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\ \e
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Kierunek MECHANIKA | BUDOWA MASZYN zapewnia kompleksowy
rozwoj Studentow

Dbamy o rozwoéj kultury: m m ? ﬁ' ‘s“—' M\‘r'ﬁ‘h‘ ﬁ'

1. osobistej

2. organizacyjnej

3, pracy zespo.
4. technicznej

- g
A
A% e et

N \WAwan -
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Akademia Kaliska
| jej Studenci oraz Pracownicy dopl suj n S wo|j hi stor.
wW mieTci e I regioni e zwinks

poprzez ksztagceni e kadry d

A J
zajnc atrak
| a nowoczes



Kalisz dmi asto przemysgowe i akademickie

= PU.E. "Zentex" Sp. z 0.o.

/]
zentex ’DITIS
SEUGH] G4, besser /ER
LUSAR%’];-(CI':'E POLAND
0 A .
TEI(NIA e Collins Aerospace
STEVIA\UTOMATION

630HH t 2Ll gS] = D2Z5d_;Q,_F,<5é

A D
(RECO POLSKA : JEKNEQUI

X PGZ WSK

PZL-KALISZ

Y f A &l -Zakrze®d, Katodice

——

: e Nl f N A=
KONVEYOR ENE surface
; e\ technologies
COIlan ‘i.)ﬁz-—"# aalberts 9

LOGISTIC

|6|argo Nestle Good food, Good life



Region Kalisza
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Kalisz /
Dopisz swojq historie

///// A da;b;ﬁggﬁr?eo j

Historia pisana pracami dyplomowymi studentow z zakresu inzynierii
mechanicznej:

nowoczesnych metod wytwoérczych

.

konstrukcji

optymalizacji

diagnostyki

kontroli jakosci

utrzymania ruchu

monitorowania procesow produkcyjnych

programowania obrabiarek i maszyn

NGO RWDNR

. zagadnien best practices
10. innych zagadnien technicznych zwigzanych z inzynierig mechaniczng
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Prace dyplomowe obejmujg swym zakresem branze:

1. Lotniczg

2. Motoryzacyjng . Energetycazn
3. Budowy maszyn . SpoUywczn

4. E-commerce . Kol ej own

5. Tytoniowa . Rolniczn

. Mebl ar skn
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Szukanie optimum dla zmiany parametru posuwu Szukanie optimum dla zmiany parametru pr.skrawania
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(promotor P. Knast)
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Technologia przygotowania powierzchni stalowych pod malowanie proszkowse

t NEG{F L2 oF RFYVAL
komorze solnegj

. EA&1TA alFNBl1Z HTymMyZ ¢SOKy2f23AF LINJ&32026FyAl L2 é6A S NIpronkotoriP. Kaast) f 2 g & OK L2 R Y
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(promotor P. Knast)
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Opracowanie technologil procesu pomiaru kosza zmywarki

Zamocowany kosz w uchwyt do
mocowania kosza na WMP
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