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Informacje szczegétowe

Cele przedmiotu

C1. Przyswoi¢ podstawowgq wiedze z zakresu dziatania cyfrowych uktadéw regulacji

C2. Opanowaé umiejetnosé wykorzystania sterownikow PLC w uktadach automatyki

Wymagania wstepne
w zakresie wiedzy, umiejetnosci,
kompetencji spotecznych

Znajomos$¢ podstaw techniki mikroprocesorowej.
Znajomos¢ podstaw automatyki.

Efekty uczenia sie w zakresie wiedzy, umiejetnosci oraz kompetencji spotecznych

Efekty uczenia Po realizowaniu przedmiotu Odniesienie Odniesienie
sie i potwierdzeniu osiagniecia efektéw uczenia sie do celéw do efektéw uczenia sie
student przedmiotu dla programu
EU1 zna aparat teoretyczny opisu dyskretnych uktadow C1 K_Wo04, K_uo7
sterowania
EU2 umie sformutowa¢ wymagania wobec ukfadu C1,C2 K_W04, K_U09
sterowania i dobra¢ odpowiedni regulator
EU3 potrafi zbada¢ dziatanie ukfadu sterowania Ci1,C2 K_Wo04, K_U07, K_U09
wykorzystujac symulacje komputerowa
EU4 zna budowe i zasade dziatania sterownika PLC €1, c2 K_Wo4, k_U07, K_uos
EUS5 zna przynajmniej jeden jezyk programowania C1,C2 K_W04, K_W07, K_U08,
sterownikéw PLC i umie napisa¢ prosty program na K_U09
sterownik
EU6 umie wykorzystac¢ sterownik PLC w cyfrowym uktadzie Ci, C2 K_W04, K_U07, K_U09
sterowania
Tresci programowe
Tresci Forma zajec Liczba Odniesienie
programowe godzin do efektow uczenia sie
Wyktady 15
TP1 Podstawy opisu dyskretnych uktadéw sterowania 2 EU1
TP2 Analiza wiasciwosci dyskretnego uktadu sterowania, 2 EU1, EU2
rodzaje regulatorow
TP3 Synteza ukfadu sterowania — dobdr regulatora 2 EU1, EU2
TP4 Komputerowa symulacja dziatania dyskretnego ukfadu 2 EU3
sterowania z wykorzystaniem $rodowiska
MATLAB/SIMULINK
TP5 Budowa i dziatanie sterownika PLC, cykl pracy 2 EU4
TP6 Jezyki programowania sterownikéw PLC, normy 2 EUS5
TP7 Przyktady wykorzystania sterownikéw PLC w uktadach 2 EU6
sterowania, narzedzia wspomagajace projektatna
TP8 Charakterystyka wybranych sterownikéw PLC firmy 1 EU6
Siemens
Laboratorium 15
TP1 Wyznaczenie zastepczych transmitancji uktadow 2 EU1
dyskretnych, badanie stabilnosci
TP2 Komputerowa symulacja i analiza dyskretnego ukfadu 2 EU1, EU2, EU3
sterowania z wykorzystaniem Control System Toolbox
pakietu MATLAB/SIMULINK
TP3 Programowanie sterownika PLC Siemens LOGO i 3 EU4, EU5
Siemens Simatic S7
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TP4 Przygotowanie programu dla sterownika i 3 EU4, EU6
uruchomianie ukfadu sterownia $wiattami na
skrzyzowaniu wykorzystujgcego sterownik PLC

TP5 Przygotowanie programu dla sterownika i 3 EU4, EU5, EU6
uruchomianie uktadu sterownia dozownikiem
wykorzystujgcego sterownik PLC

TP6 Zaliczenie 2 EU1-EU6

Narzedzia dydaktyczne:

1. Sala wyktadowa z wyposazeniem do prowadzenia zaje¢ w systemie multimedialnym

2. Sala laboratoryjna ze stanowiskami komputerowymi i odpowiednim wyposazeniem

3. Indywidualne wykonywanie zadan programowych, zgodnie z instruktazem, biezace asystowanie uczestnikom przez
prowadzacego zajecia

4. Praca indywidualna i w grupach oraz prezentacja przyktadowych rozwigzan

5. Dyskusja nad realizowanymi rozwigzaniami

Metody weryfikacji osiagniecia efektow uczenia sie

Efekt Forma weryfikacji i walidacji efektow uczenia sie
uczenia sie . - — — -
Wiedza Wiedza praktyczna Umiejetnosci Kompetencje
faktograficzna umiejetnosci praktyczne kognitywne spoteczne,
postawy
EU1 X X X X
EU2 X X X X
EU3 X X X X
EU4 X X X X
EU5 X X X X
EU6 X X X X

Kryteria oceny osiagniecia efektow uczenia sie

F - formujace

F1. Analiza przyktadowych rozwigzan zagadnien (¢éwiczenia laboratoryjne)
F2. Analiza konkretnych rozwigzan zagadnien (sprawdzian praktyczny)
F3. Dyskusja podczas wyktadu i laboratoriow

F4. Sprawdzanie umiejetnosci podczas laboratoriow

F5. Korekta prowadzenia wykfadow i laboratoriéw

P — podsumowujace

P1. Dyskusja podsumowujgca podczas laboratoriow
P2. Sprawdzian praktyczny, projekt
P3. Zaliczenie i egzamin

Skala ocen
Ocena: Poziom wiedzy, umiejetnosci, kompetencji personalnych i spotecznych
5,0 - znakomita wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne
4,5 - bardzo dobra wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne
4,0 - dobra wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne
3,5 - zadowalajgca wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne, ale ze
zZnaczacymi niedociggnieciami
3,0 - zadowalajgca wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne, ale z
licznymi btedami
2,0 - niezadowalajaca wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne
Forma zakonczenia zaliczenie i egzamin

Obciazenie praca studenta

Forma aktywnosci

1. Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim: 30
2. Przygotowanie sie do zaje¢: 95
SUMA: 125 godzin

Literatura

Podstawowa:
1. Brzoézka J., Regulatory cyfrowe w automatyce, MIKOM, 2002

2. Kwasniewski J., Sterowniki PLC w praktyce inzynierskiej, BTC, 2008
3. Kaminski K., Podstawy sterowania z PLC, Helion, 2009

Uzupetniajaca:
1. Legierski T. i in., Programowanie sterownikéw PLC, Wydawnictwo Skalmierskiego, 2002
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Inne przydatne informacje o przedmiocie:

Brak
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